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MERO E , | j ' ' ' | : 
CIONES DE CONTROL INE: Ge a 
De | SALTAR¿D. AN 
e AM Apdo, La próxima instrucción la obtienen En es 
po pUEl: dirección D 
Y P SALTAR JA 
SS ALTARO,D Si la última operación: ari tmáuica dió 
cero, salta a D; de lo contrario na salta. 
SALTARN,D Idem anterior, pero para resultado ol 
tivo, 
Bo | SALTARP,D Idem anterior, pero para resultado posi- 
(e ERAS, ES tivos | 
¡NE SALTAROV,D Idem anterior, pero por over £low*. 
DR ne NEGARER Po Para el funcionamiento de la máquina. 








c- ONES DE ENTRADA/SALIDA 

Ss ENTRAR ne Carga en el Acumulador Sl dato que está 
E e | ea: la unidad de entrada de dirección D 
o | Da SALIR,D | “Transfiere el contenido del Acumulador 
i- A A a ada Unidad de salida de: dirección D. 

continuación: Sl pasos a seguir por el modelo SS 
A + (considerando que cuenta con el conjunto de instruccio- 
descripto), para realizar la suma del número que está en la 
O, número que está en la dirección D2r dejando el resulta- 
Ñ el ejemplo se toma DI=50;D2=51 y D3= e 
ES será el siguientes 
n- aa so p0 CARCA AC» CON EL , CONTENIDO. DE DI. 
o 20 SUMA D2 AL AC. mea 
AS COPIA EL CONTENIDO. DEL AC EN Da. 
D este mano. proceso del suma, en una máquina. del tres" 
Ñ on. una sola instrucción. | 
- por. el modelo AS anteriormente para “ejecutar 
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A anterior se nan usado instrucciones de salto: condi | 
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modifica el número O SPaNEa: en. ; 
o onto de Can Usando la palanca. corres- 
O por la dirección antes mencionada. 


(si. fuese 
antes de modificar al PO 


ea verificar 2ue se 
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Aeamalador' y esca! Bo la. ques) ce se ve. SA 
oloques de una CPU real; se observan los. AN Ya 
2 lo: Ss. que. ¡se “agregan. algunos otros de uso. “general. (ns 

| mtrol. “se limita a abrir y Cerrar compuertas. de lead 
log ocios de datos. entre los distintos regis 
jen A ya: descriptos. A 


ah . J i 
] 15 Y + h Pl 
e y 


Ad a en, la da 2, se encuentran La 


e] 


o entre al memoria. y Ea CPU; y! MAR: (registro. 
emoria). es el registro que se usa para "cargar" 
las celdas. sobre las que “se transfieren los datos | 
R. Por ejemplo, si se quiere leer el «contenido de la: 
| oa en MAR+- 3) da. orden: de lectura, Y al cabo. 
e n MOR el conteniso. de La dirección: 123. Para | 


Sel habrá que colocar 2 203 a, 


hi e XA 
EN A AA 


cherá generar entonces una | secuencia. de. ena 
(señales. de control). para: encamiz 
qn MN AN 1,1 Pd q il 19 1 
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entra" inc >>9 Copia el contenido del MDR (que es el re- 

Ab gistro en el que la memoria puso el conte- 
de la dirección cargada anteriormente en 
el MAR) el el RI, e incrementa el PC 


LO. DE BÚSQUEDA: LA INSTRUCCIÓN SUM,D ESTA EN RI 


E DIRECCIÓN DE | AS 
| ya sale" *Rontra, PEER 2-3» Copia la dirección 


D1 del dato a sumar. 
en MAR, y lee la 


o a entra ea Espia el contenido de MDR (Dato que estaba 
Ns: en dirección D1) en el SUMADOR, suma, copia 
el resultado en el registro auxiliar Z. 


atra 1? Copia el resultado de la suma que quedó tempo- 
ha JS ae amente quardado en Z al acumulador 

' Indica q que terminó la ejecución de SUM,D1, lo que habilita 
O búsqueda de la próxima instrucción. 


ocio opdraciónes que debe hacer la Unidad de Control 
o instrucción Da .D,. se da llama MICRO Ren esto 


, misma. (Es decir, usa el código de operación para obtener la 
¡rranque del microprograma que ejecuta a dicha instrucción). 
“de Control antes descripta es la llamada Unidad de Con- 
o Und aclarar que no es la única posibili- 





UN lo descripto anteriormente, se puede subdividir al 
riormente al SOFTWARE) en capas jerárquicas, a la 
pas A conforman una ceballa. Esta. subdivisión se 
Cada “capa esté apoyada o sustentada en 
y sea independiente y le sirva de apoyo 
(Ver figura 3). De acuerdo a este razonamiento, 
AN interna en esta subdivisión, está constituido 
ntrol y su microprograma.. sobre ella se apoyan los 
| los que a su vez sirven de sustento a la Memoria 
¡esta estructura, cuya capa externa €es TS Memoria 


aquí el. procesador Central)» se construyen. las 


a/salida, que a Su vez manejan a Lon Le ¡féricos 


le son internas, 
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